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摘要：了解牙周膜的生物力学属性对于取得更好的正畸治疗效果有很大的指导意义。 由于牙周膜结构的复杂性，
以往的相关研究主要应用体外实验方法，然而体外实验有其局限性，为获得更精确真实的数据，开展牙周膜生物力

学特性的体内实验成为未来的发展趋势。 针对现有探究牙周膜生物力学性质体内实验的方法、种类、进展、优缺点

等展开综述，并进行展望。
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　 　 牙周组织包括牙周膜、牙槽骨、牙龈、牙骨质

等，其中牙周膜是环绕牙根并连接牙根和牙槽骨的

致密结缔组织，其构成包括基质和血管、神经等成

分。 根据 Ｂａｕｍｒｉｎｄ［１］提出的“骨弯曲理论”学说，牙
周膜受正畸力影响可产生一系列应变反应，引起牙

槽窝发生微小弯曲变形，这种变形决定了牙槽骨的

改建，最终导致牙齿移动。 因此，牙周膜和牙槽骨

的属性在口腔正畸生物力学中起决定性作用。 研

究牙周膜和牙槽骨的生物力学性质，对指导正畸施

力方式、制定治疗计划等有重要的临床意义。
由于牙周膜厚度仅为 ０􀆰 １５ ～ ０􀆰 ３８ ｍｍ，且结构

有较高的复杂性，预测其行为的困难限制了口腔正
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畸生物力学研究的进展。 为获得准确的牙周膜力

学实验数据，学者们应用了许多方法研究牙周膜的

行为，主要分为体外和体内实验。 然而，大多数测

量方法仅限于在体外测量。 Ｒｅｉｔａｎ［２⁃３］ 通过人牙的

体外实验，研究在间歇性和持续性的力下牙周膜的

机械性能。 文献［４ ～ ６］也分别对猪、鼠、牛的牙齿

进行大量体外测量实验。 然而，体外实验测试对实

验样本新鲜程度要求高，生物活性的丧失很可能导

致牙周膜生物学特性变化，故实验中需模拟活体环

境和防止组织脱水。 同时，牙周膜样本切片会导致

大量胶原纤维的断裂，对实验结果产生很大的影响；
猪、鼠等异种生物的牙齿及牙周组织的形态结构也相

对存在差异，难以客观得到人牙周膜的参数；且通过

离体组织很难完整获得生物力学参数的准确属性［７］。
因此，开展牙周膜生物力学特性的体内实验，对获得

更加真实精确的参数具有重要意义。
尽管体内研究牙周膜属性有较高的挑战性，近

年来仍有众多学者研发了口内测试装置，并开展活

体测量牙周膜生物力学属性的实验，其实验方法根

据测试原理可分为切片观察法、ＣＴ 成像法、振动原

理装置测试、光学原理装置测试和电磁原理装置测

试等。 本文对近年来各类活体口内研究牙周组织

生物力学性质的测试装置原理、实验方法及其发展

做一综述。

１　 实验方法

一些学者应用特制的机械测量装置直接在活

体口腔内对牙周组织进行测量。 由于口内操作空

间小，且对实验中方向和加载力的测量精度要求很

高，故口内测试装置的最关键部件是能用于精确测

量力与位移关系且体积足够小的传感器。 Ｓｈｅｌｌｈａｒｔ
等［８］比较了膜式传感器与梁式传感器在测量口唇

对牙弓压力时的优劣性。 Ｖａｌｔｏｒｔａ 等［９］ 研制出扭转

谐振器设备，可利用振谐原理测量软组织生物力学

性质。 Ｇｏｐｉｋｒｉｓｈｎａ 等［１０］ 使用定制的脉搏血氧计传

感器，设计出于口内即时测量牙髓血氧以推断牙髓

活力的装置。 这些都对活体口内测量牙周组织生

物力学属性装置的研制有指导意义。
１􀆰 １　 切片观测法

Ｍｉｌｎｅ 等［１１］将研究范围从牙周膜扩展到牙槽骨

上，以 ７４ 只活体小鼠为研究对象，将小鼠麻醉后使

用 ０􀆰 ２ Ｎ 螺旋线圈弹簧牵引小鼠第 １、２ 磨牙。 处死

小鼠后使用尼康测量仪、数字计数器和索尼视频监

视器测量小鼠第 １ 磨牙近中颊沟的移动量，计算牙

槽骨的生成和改建，再用显微镜观察上颌牙槽骨切

片密度等参数。 推测矫治器导致骨质疏松最合理

的解释是根间牙槽骨的应力屏蔽效应，证明应力屏

蔽效应对正畸治疗和保持存在重要的意义。 该方

法对样本进行直接测量，可以保证较高的精度，但
无法得到瞬时数据。

Ｋａｗａｒｉｚａｄｅｈ 等［１２］将 １２ 只小鼠分为 ４ 组（３ 组

实验组，１ 组对照组），对大鼠施以正畸力近中移动

上颌第 １ 磨牙，并在相应时间点取上颌骨组织，固
定后，通过 ＴＲＡＰ 染色观察移动磨牙根尖和牙颈部

近远中 ４ 个区域内破骨细胞及其前体细胞的分布

情况，同时利用有限元法模拟各向同性、弹性、可压

缩的牙周膜数值模型，得到应力应变数据，证明有

限元法建模对探索正畸移动牙齿力学环境的实用

性，对之后体内实验的有限元建模具有指导意义。
但该方法同样无法得到瞬时数据。
１􀆰 ２　 ＣＴ 测量法

Ｓｈａｌｉｓｈ 等［１３］为验证 Ｐｏｌｙｃｙｓｔｉｎ－１（简称 ＰＣ１）在
正畸牙移动中的作用，使用 ３ 只缺乏 ＰＣ１ 的突变鼠

与 ４ 只野生小鼠进行实验，将闭合线圈拉簧作用于

小鼠的门牙与第 １ 磨牙间，持续 ４ ｄ 施加 ２０ ｇ 拉力，
再用 Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 扫描以观察两组间牙齿移动程度的

差异，证明了 ＰＣ１ 缺乏对临床正畸治疗的影响。 Ｘｕ
等［１４］使用 ２０ 只切除了卵巢的大鼠，应用类似方法

分别对前牙、磨牙施加 １００、 ３０ ｇ 力， １４ ｄ 后用

Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ观察到切除卵巢大鼠的牙周膜厚度有快速

而明显的变化，且伴随着明显的骨质丧失。
除了用 ＣＴ 观察实验最终结果的方法外，在实

验过程中观察若干个时间点的状态也是可行的。
Ｒｕ 等［１５］应用 Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 实时扫描观察 ２０ 只小鼠在

施加矫治力后 ４ 个时间点（第 ０、３、７、１４ ｄ）的牙槽

骨微结构参数，计算每个时间点的牙槽骨吸收陷坑

体积，再比较各参数在各时间点的差异。 结果发

现，７～１４ ｄ 时，小鼠受试牙近中根吸收量显著增加。
Ｐａｌ 等［１６］选用 ３ 只 ６～７ 周龄的小鼠，将 １ 种刚

度为 ３ Ｎ ／ ｍｍ 小弹性垫片插在小鼠左侧上颌第 １ 与

第 ２ 磨牙之间，右侧作为对照组。 ７ ｄ 后，处死小鼠

并用 Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 扫描其上颌，随后进行染色等组织学
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处理。 最后再对实验组和对照组的三维重建结果

进行进一步处理，分析牙槽骨和牙骨质的形成和吸

收及其组织学变化。 结果证实，当正畸牙移动的距

离大于牙周膜宽度时，就会引起牙周硬组织的吸收

改建，以提供新的牙周膜宽度维持牙齿功能。 该实

验将 Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 扫描影像与组织学染色切片图像互

相印证，具有创新性，且对今后 Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 实验中的

组织学处理有指导意义。
Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 测量法虽然简单方便，可控性强，便

于分析和测量结果，但辐射性高，不适用于人体试

验，且不能即时测得加载与位移的实时关系。
１􀆰 ３　 振动原理装置

为计算牙齿的移动，Ｓｃｈｕｌｔｅ 等［１７］研制了“Ｐｅｒｉ⁃
ｏｔｅｓｔ”系统。 该系统对后来同类装置的研发有很大

的指导意义。 该装置主要由 １ 根电子控制棒构成，
可以 ４ 次 ／ ｓ 的速度敲击牙齿，每次接触时间在 １ ｍｓ
范围内，当牙周膜结构发生变化可影响接触时间，
可以根据记录的时间得到平均数据，建立三维模

型，用有限元法分析牙齿、牙周膜、牙槽骨等部位不

同的力学参数。 此装置体积小，测量方便，但精度

较低，且不能控制载荷。 Ｋａｎｅｋｏ［１８］、Ｔａｎｎｅ 等［１９］ 也

曾使用该方法进行研究，后者通过实验测得青少年

牙齿的移动性远高于成年人，成人的牙周膜应力水

平和弹性模量大于青少年，由此得出成年人的生物

力学响应衰减，表现为牙齿移动的滞后性。
１􀆰 ４　 光学原理装置

由于光束反应速度快，精度高，数据稳定，故光

学原理也被应用于牙周组织生物力学特性的测量。
该类装置较振动原理装置明显有其优越性。

Ｊｏｎｅｓ 等［２０］ 采用一种激光测量装置在 １０ 名受

试者口内研究加载与牙周膜响应的关系。 该装置

通过大气压力控制活塞，使不锈钢球头探针从 ３ 个

方向施加连续载荷，压力传感器可控制载荷大小，
再通过与目标成直角的激光测量牙齿位移。 该装

置可直接绘制位移，也可以用来分析牙周膜的属

性，最终测量出牙周膜的弹性模量为 １ ＭＰａ，泊松比

为 ０􀆰 ４５。 虽然该装置只能在测量较低的载荷量下

保证其精度，但它的操作方向较灵活，且载荷可控，
对之后的装置研发也有很高的参考价值（见图 １）。

Ｃｒｏｎａｕ 等［２１］ 为高精度地测量牙齿位移，在

２２ 个牙齿拥挤度正常和 １４ 个拥挤度较大的实验对

图 １　 Ｊｏｎｅｓ装置示意图［２０］

Ｆｉｇ．１　 Ｓｃｈｅｍａｔｉｃ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ Ｊｏｎｅｓ’ ｄｅｖｉｃｅ

象口内进行实验。 测试装置主要包括高敏感度的

测角仪、光发射器和接收器、测量叉。 在牙的牙合

面安装金属附件，并用测量叉记录牙齿的旋转。 当

牙齿与金属附件发生微量位移时，牙齿的位移与旋

转幅度成比例变化，接收器接受到的光束量也成比

例发生改变。 结果表明，所有样本的牙槽骨改建都

显示了粘弹性行为，牙周膜显示出非线性应力应变

的行为。 该装置精度较高，可用于临床诊断，但同

样无法控制载荷。
Ｌｉｕ 等［２２］为计算牙周膜建模所需的精确参数，

研发了一种可直接于人体口内测量的 Ｑｕａｌｉｓｙｓ 运动

分析系统，该装置将两个反射标记物分别固定在测

量牙和参照牙上，用 ６０ Ｈｚ 红外照相机捕捉它们的

运动。 用楔形比测仪（ｗｅｄｇｅ ｃｏｍｐａｒａｔｏｒ）评估其可

重复性和精确性，测量 ３ 个正交方向的标记物位

移，分别在不同时间、光照和温度条件下各测量

５ 次。 结果表明，该装置测量精度高达 １０ μｍ，故能

够精确地测量牙齿位移。
１􀆰 ５　 电磁原理装置

电磁原理装置具有易于实现，体积小，抗干扰

能力强，定位精度高，稳定性高，成本低，对人体没

有辐射等优势，故在测量牙周膜的口内装置中应用

广泛。
Ｙｏｓｈｉｄａ 等［２３］最早使用了一种三维位移磁传感

系统对两名正常女性的上中切牙进行测量。 该装

置系统包括磁性传感器、电子放大器、滤波器等。
传感器由按立方体的 ８ 个角放置的霍尔元件和置

于其中心的圆柱状钕磁铁构成，两个传感器分别位

于测量牙前后。 实验中，加力装置以 ３ ｓ 为间隔施

加 ０􀆰 ５～２􀆰 ０ Ｎ 加载力，磁铁在磁场中的位移经换算

１２２
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得到牙齿位移。 该测量系统构成较复杂，体积大，
且仅限于测量牙上 １ 个点，并且只能施加恒定的

力，但其原理简单，可行性强。
Ｂｒｏｓｈ 等［２４］将 ４６ 个实验对象（３４ 女，１２ 男）分

组进行口内实验。 实验装置包括 １ 个装有 ５０ μｍ
不锈钢丝的弓形夹具、１ 个内部有测力传感器的把

手和微型处理器及显示器。 当力施加在两受试牙

间的金属条上，两牙被分开 ５０ μｍ，不锈钢带刚好穿

过两牙接触点，通过测量将金属条插入牙齿之间所

需的力测量牙齿接触点的紧密程度，再分析不同加

载时间内测得的紧密度和牙周膜恢复程度与牙周

膜粘弹性的关系。 此装置体积小，操作方便，但只

能测量两牙接触点处的参数，不能直接测量力与位

移的关系。
Ｄｏｒｏｗ 等［２５］ 对无邻牙干扰的独立前牙进行测

量，应用的装置系统包括电涡流传感器、滑轮、滑轨

与加力弹簧等，将铝板装于牙上，对牙施加线性增

加的力，涡流传感器与铝板间的距离发生微量变

化，通过传感器即可得到牙位移与加力大小的关系

（见图 ２）。 该实验发现，由牙和牙槽骨引发的张力

远小于牙周膜的张力，故在有限元建模中可直接用

小厚度的体积元代表硬组织以减少计算时间。 此

装置原理简单，但只能测量独立前牙。

图 ２　 Ｄｏｒｏｗ 装置示意图［２５］

Ｆｉｇ．２　 Ｓｃｈｅｍａｔｉｃ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ Ｄｏｒｏｗ’ｓ ｄｅｖｉｃｅ

Ｊóｎｓｄóｔｔｉｒ 等［２６］应用活体口内装置对 ７ 只成年

比格犬进行正畸时牙周膜力学行为的测试。 为避

免邻牙干扰，增加实验空间，拔除了上下颌双侧多

个前磨牙及上颌第 １ 磨牙，并在下颌牙槽骨植入种

植体以安装位移传感器。 传感器配合 １ 个可滑动

的磁性标尺连接在受试牙的颊管中。 通过弹力圈

对下颌第 ２ 磨牙进行 ５ ｈ 加力，当牙发生位移，磁性

标尺的滑动可产生相应的数据。 该实验测得的时

间⁃位移曲线显示了初始的快速瞬时响应阶段和位

移缓慢下降的蠕变阶段。 之后，Ｊóｎｓｄóｔｔｉｒ 等［２７］再次

应用该方法证实了发生玻璃样变和未发生玻璃样

变牙周膜力学行为相等的假说不成立。 该方法准

备时间长，植入体成本高，需拔多颗牙，故不适合应

用于人体。
Ｄｒｏｌｓｈａｇｅｎ 等［２８］参考 Ｙｏｓｈｉｄａ 等［２３］ 的装置，研

发出一种新型的口内测量装置。 该装置需 １６ 个霍

尔元件，配合 ２ ｍｍ 厚的个性化热成型铝箔咬合板

固定在口内以保证装置稳定性，不锈钢推力装置对

牙齿施力，集成压电制动器在设定的加载时间内施

加载荷，传感器感应牙冠上磁体的位移以推断牙齿

的位移（见图 ３）。 该装置比 Ｙｏｓｈｉｄａ 等［２３］的装置体

积更小，固定更稳定，且更重要的是可以测量即刻

变化的加载力。 Ｋｏｎｅｒｍａｎｎ 等［２９］使用了该装置对 ５
名健康志愿者进行实验。 分别在 ５ 种负载时间内

加载 ０􀆰 １５ ｍｍ 总位移，证明了牙周膜在咀嚼、吞咽、
受压等不同状态下的时间依赖效应。

图 ３　 Ｄｒｏｌｓｈａｇｅｎ 装置示意图［２８］

Ｆｉｇ．３　 Ｓｃｈｅｍａｔｉｃ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ Ｄｒｏｌｓｈａｇｅｎ’ｓ ｄｅｖｉｃｅ

Ｗｕｃｈｅｒ 等［３０］ 使用两个机电装置测量了 １１ 名

受试者的上颌前牙。 该机电装置由能够产生推拉

力的促动器、力传感器和位置传感器组成。 力传感

器和位置传感器分别测量促动器尖端产生的力和

位移。 两个机电装置平行安装在目标牙上，使上颌

切牙同时承受唇和舌力，并同时测量牙齿的即刻移

动率。 再通过计算机无线通信，实时控制装置对牙

的加载、监测力和位移数据。 该实验计算出了体内

实验的临界力水平，提出正畸中的最优力大小应为

１０ ｇ，该力值足以引发牙周膜的局部压缩，达到牙移

动效果；并认为此前诸多口内实验中设定的加载力

值远大于 １０ ｇ，可能导致牙移动程度与弹性模量等

结论的偏差。 该体内实验最优力大小的获得对未

来口内实验有较大的参考价值。 此装置体积小，精
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度高，且能使受试牙同时承受唇力和舌力，但仅能

用于上颌切牙。

２　 牙周膜生物力学口内装置研究存在问题

和未来方向

　 　 活体口内装置在研究牙周组织生物力学中有

着非常重要的作用，由于牙周组织成分多、形态复

杂，牙周组织在失活情况下的性质改变对于测量结

果的影响难以估量，如牙周膜内组织液循环的丢失

等［３１］，故口外离体测量难以得到某些真实的参数。
同时，体内测试还面临着大量难题亟待克服。 例

如：很难保证口内施加力的方向相对牙齿是固定

的，无法精确标定加载力的方向，无法保证施加力

矩与测量位移的方向的一致性，人体或动物头部的

活动性，口腔内操作空间的局限性等。
多年以来，国内外许多学者对于活体口内测量

装置做了许多方面的研发与尝试［７］。 从早期的加

载完成后处死小鼠分离牙周组织进行直接观察，到
Ｍｉｃｒｏ⁃ＣＴ 的尝试，再到现代的光学测量装置以及电

磁学测量器械的应用，都为牙周组织的有限元建模

参数提供了实验数据的支持［３２］。
传感器是口内装置最为重要的部分，性能优良

的传感器可大大提高装置的可操作性。 现今已有

学者在研究包括光学［３３］、电学［３４］ 原理的传感器在

医学领域的应用。 现有口腔内的传感器主要以监

测传感器位移、计算牙周膜位移为原理，精度高，测
量范围足够大，且成本较低。 但现有传感器主要仍

为接触式有线传感器，在口内测量的自由度和方向

选择上都有限制。 因此，在未来相关装置的研发

中，无线传感器或许是可行的方向［３５］。
口内牙颌扫描装置已开始大量应用于临床，以

其更高的效率、较小的体积、更高的精度逐渐取代

传统印模制取，数字化技术的发展也使数字化模型

应用成为新的趋势［３６⁃３７］。 据此，若未来能研发出类

似原理的装置，直接在口内进行更高精度扫描、测
量与成像，将使牙周膜口内实验变得更加精确与

便捷。
综上所述，牙周膜体内实验不仅能够得到更加

真实可信的牙周膜生物力学数据，同时其装置的研

发对临床诊疗也有重要的参考价值。 因此，更小的

体积、对人体更小的刺激、更便捷的操作方式都将

会是口内装置未来的发展方向。

参考文献：

［ １ ］　 ＢＡＵＭＲＩＮＤ Ｓ． Ａ ｒｅｃｏｎｓｉｄｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｅ ｐｒｏｐｒｉｅｔｙ ｏｆ ｔｈｅ
“ｐｒｅｓｓｕｒｅ⁃ｔｅｎｓｉｏｎ” ｈｙｐｏｔｈｅｓｉｓ ［ Ｊ］ ． Ａｍ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， １９６９，
５５（１）： １２⁃２２．

［ ２ ］　 ＲＥＩＴＡＮ Ｋ． Ｓｏｍｅ ｆａｃｔｏｒｓ ｄｅｔｅｒｍｉｎｉｎｇ ｔｈｅ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ
ｆｏｒｃｅｓ ｉｎ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃｓ ［ Ｊ］ ． Ａｍ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， １９５７， ４３ （ １）：
３２⁃４５

［ ３ ］　 ＲＥＩＴＡＮ Ｋ． Ｅｆｆｅｃｔｓ ｏｆ ｆｏｒｃｅ ｍａｇｎｉｔｕｄｅ ａｎｄ ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ ｏｆ
ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ｏｎ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ａｌｖｅｏｌａｒ ｂｏｎｅ ｔｙｐｅｓ ［Ｊ］ ． Ａｎ⁃
ｇｌｅ Ｏｒｔｈｏｄ， １９６４， ３４（４）： ２４４⁃２５５

［ ４ ］　 ＤＯＲＯＷ Ｃ， ＫＲＳＴＩＮ Ｎ， ＳＡＮＤＥＲ ＦＧ． Ｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ ｏｆ
ｔｈｅ ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ ｏｆ ｔｈｅ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ｉｎ ａ
ｕｎｉａｘｉａｌ ｔｅｎｓｉｏｎａｌ ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｏｒｏｆａｃ Ｏｒｔｈｏｐ， ２００３，
６４（２）： １００⁃１０７．

［ ５ ］　 ＫＯＭＡＴＳＵ Ｋ， ＳＨＩＢＡＴＡ Ｔ， ＳＨＩＭＡＤＡ Ａ， ｅｔ ａｌ． Ａｇｅ⁃ｒｅｌａｔ⁃
ｅｄ ａｎｄ ｒｅｇｉｏｎａｌ ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｓ ｉｎ ｔｈｅ ｓｔｒｅｓｓ⁃ｓｔｒａｉｎ ａｎｄ ｓｔｒｅｓｓ⁃
ｒｅｌａｘａｔｉｏｎ ｂｅｈａｖｉｏｕｒｓ ｏｆ ｔｈｅ ｒａｔ ｉｎｃｉｓｏｒ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ
［Ｊ］ ． Ｊ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２００４， ３７（７）： １０９７⁃１１０６．

［ ６ ］　 ＳＡＮＣＴＵＡＲＹ ＣＳ， ＷＩＳＫＯＴＴ ＨＷ， ＪＵＳＴＩＺ Ｊ， ｅｔ ａｌ．
Ｉｎ ｖｉｔｒｏ ｔｉｍｅ⁃ｄｅｐｅｎｄｅｎｔ ｒｅｓｐｏｎｓｅ ｏｆ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ｔｏ
ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｌｏａｄｉｎｇ ［ Ｊ］ ． Ｊ Ａｐｐｌ Ｐｈｙｓｉｏｌ， ２００５， ９９ （ ６）：
２３６９⁃２３７８．

［ ７ ］　 ＦＩＬＬ ＴＳ， ＣＡＲＥＹ ＪＰ， ＴＯＯＧＯＯＤ ＲＷ， ｅｔ ａｌ． Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎ⁃
ｔａｌｌｙ ｄｅｔｅｒｍｉｎｅｄ ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ ｏｆ， ａｎｄ ｍｏｄｅｌｓ ｆｏｒ，
ｔｈｅ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ： Ｃｒｉｔｉｃａｌ ｒｅｖｉｅｗ ｏｆ ｃｕｒｒｅｎｔ ｌｉｔｅｒａｔｕｒｅ
［Ｊ］ ． Ｊ Ｄｅｎｔ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２０１１， ２０１１（１）： ３１２９８０．

［ ８ ］　 ＳＨＥＬＬＨＡＲＴ ＷＣ， ＭＯＡＷＡＤ ＭＩ， ＰＡＴＥＲＳＯＮ ＲＬ， ｅｔ ａｌ．
Ｌｉｐ ａｄａｐｔａｔｉｏｎ ｔｏ ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｄｅｎｔａｌ ａｒｃｈ ｅｘｐａｎｓｉｏｎ． Ｐａｒｔ １：
Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ ａｎｄ ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ ｏｆ ｔｗｏ ｌｉｐ ｐｒｅｓｓｕｒｅ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ
ｍｅｃｈａｎｉｓｍｓ ［Ｊ］ ． Ａｎｇｌｅ Ｏｒｔｈｏｄ， １９９６， ６６（４）： ２４９⁃２５４．

［ ９ ］　 ＶＡＬＴＯＲＴＡ Ｄ， ＭＡＺＺＡ Ｅ． Ｄｙｎａｍｉｃ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｓ ｏｆ ｓｏｆｔ
ｔｉｓｓｕｅ ｖｉｓｃｏｅｌａｓｔｉｃ ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ ｗｉｔｈ ａ ｔｏｒｓｉｏｎａｌ ｒｅｓｏｎａｔｏｒ ｄｅ⁃
ｖｉｃｅ ［Ｊ］ ． Ｍｅｄ Ｉｍａｇｅ Ａｎａｌ， ２００５， ９（５）： ４８１⁃４９０．

［１０］　 ＧＯＰＩＫＲＩＳＨＮＡ Ｖ， ＴＩＮＡＧＵＰＴＡ Ｋ， ＫＡＮＤＡＳＷＡＭＹ Ｄ．
Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ， ｔｈｅｒｍａｌ， ａｎｄ ｐｕｌｓｅ ｏｘｉｍｅｔｒｙ
ｍｅｔｈｏｄｓ ｆｏｒ ａｓｓｅｓｓｉｎｇ ｐｕｌｐ ｖｉｔａｌｉｔｙ ｉｎ ｒｅｃｅｎｔｌｙ ｔｒａｕｍａｔｉｚｅｄ
ｔｅｅｔｈ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｅｎｄｏｄ， ２００７， ３３（５）： ５３１⁃５３５．

［１１］　 ＭＩＬＮＥ Ｔ Ｊ， ＩＣＨＩＭ Ｉ， ＰＡＴＥＬ Ｂ， ｅｔ ａｌ． Ｉｎｄｕｃｔｉｏｎ ｏｆ ｏｓ⁃
ｔｅｏｐｅｎｉａ ｄｕｒｉｎｇ ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ｉｎ ｔｈｅ ｒａｔ：
Ａｌｖｅｏｌａｒ ｂｏｎｅ ｒｅｍｏｄｅｌｌｉｎｇ ａｎｄ ｔｈｅ ｍｅｃｈａｎｏｓｔａｔ ｔｈｅｏｒｙ
［Ｊ］ ． Ｅｕｒ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， ２００９， ３１（３）： ２２１⁃２３１．

［１２］　 ＫＡＷＡＲＩＺＡＤＥＨ Ａ， ＢＯＵＲＡＵＥＬ Ｃ， ＺＨＡＮＧ Ｄ， ｅｔ ａｌ． Ｃｏｒ⁃
ｒｅｌａｔｉｏｎ ｏｆ ｓｔｒｅｓｓ ａｎｄ ｓｔｒａｉｎ ｐｒｏｆｉｌｅｓ ａｎｄ ｔｈｅ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ ｏｆ
ｏｓｔｅｏｃｌａｓｔｉｃ ｃｅｌｌｓ ｉｎｄｕｃｅｄ ｂｙ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｌｏａｄｉｎｇ ｉｎ ｒａｔ ［Ｊ］ ．
Ｅｕｒ Ｊ Ｏｒａｌ Ｓｃｉ， ２００４， １１２（２）： １４０⁃１４７．

［１３］　 ＳＨＡＬＩＳＨ Ｍ， ＷＩＬＬ ＬＡ， ＦＵＫＡＩ Ｎ， ｅｔ ａｌ． Ｒｏｌｅ ｏｆ ｐｏｌｙｃｙｓｔｉｎ⁃

３２２
施昊天，等． 牙周膜生物力学特性的体内实验研究方法进展

ＳＨＩ Ｈａｏｔｉａｎ， ｅｔ ａｌ． Ｐｒｏｇｒｅｓｓ ｏｆ ｉｎ ｖｉｖｏ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ ｏｎ Ｂｉｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ ｏｆ Ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ Ｌｉｇａｍｅｎｔｓ



１ ｉｎ ｂｏｎｅ ｒｅｍｏｄｅｌｉｎｇ： ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ｓｔｕｄｙ ｉｎ
ｍｕｔａｎｔ ｍｉｃｅ ［Ｊ］ ．Ａｎｇｌｅ Ｏｒｔｈｏｄ， ２０１４， ８４（５）： ８８５⁃８９０．

［１４］　 ＸＵ Ｙ， ＺＨＡＯ Ｔ， ＸＵ Ｗ， ｅｔ ａｌ． Ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｍｉｃｒｏｓｔｒｕｃｔｕｒｅ
ｃｈａｎｇｅ ａｎｄ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ｐａｔｔｅｒｎ ｕｎｄｅｒ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｆｏｒｃｅ
ｍａｇｎｉｔｕｄｅｓ ｉｎ ｏｖａｒｉｅｃｔｏｍｉｚｅｄ ｒａｔｓ： Ａｎ ｉｎ⁃ｖｉｖｏ ｍｉｃｒｏｃｏｍ⁃
ｐｕｔｅｄ ｔｏｍｏｇｒａｐｈｙ ｓｔｕｄｙ ［Ｊ］ ． Ａｍ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ Ｄｅｎｔｏｆａｃｉａｌ Ｏｒ⁃
ｔｈｏｐ， ２０１３， １４３（６）： ８２８⁃８３６．

［１５］　 ＲＵ Ｎ， ＬＩＵ ＳＳ， ＺＨＵＡＮＧ Ｌ， ｅｔ ａｌ． Ｉｎ ｖｉｖｏ ｍｉｃｒｏｃｏｍｐｕｔｅｄ
ｔｏｍｏｇｒａｐｈｙ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ ｒａｔ ａｌｖｅｏｌａｒ ｂｏｎｅ ａｎｄ ｒｏｏｔ ｒｅ⁃
ｓｏｒｐｔｉｏｎ ｄｕｒｉｎｇ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ［ Ｊ ］ ． Ａｎｇｌｅ
Ｏｒｔｈｏｄ， ２０１３， ８３（３）： ４０２⁃４０９．

［１６］　 ＰＡＬ Ａ， ＣＨＥＮ Ｌ， ＹＡＮＧ Ｌ， ｅｔ ａｌ． Ｍｉｃｒｏ⁃ａｎａｔｏｍｉｃａｌ ｒｅ⁃
ｓｐｏｎｓｅｓ ｉｎ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｃｏｍｐｌｅｘｅｓ ｏｆ ｍｉｃｅ ｔｏ ｃａｌｉｂｒａｔｅｄ ｏｒ⁃
ｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｆｏｒｃｅｓ ｏｎ ｔｈｅ ｃｒｏｗｎ ［Ｊ］ ． Ｏｒｔｈｏｄ Ｃｒａｎｉｏｆａｃ Ｒｅｓ，
２０１７， ２０ （Ｓ１）： １００⁃１０５．

［１７］　 ＳＣＨＵＬＴＥ Ｗ． Ｐｅｒｉｏｔｅｓｔ⁃ｎｅｕｅｓ ｍｅｓｓｖｅｒｆａｈｒｅｎ ｄｅｒ ｆｕｎｋｔｉｏｎ
ｄｅｓ ｐａｒｏｄｏｎｔｉｕｍｓ ［ Ｊ］ ． Ｚａｈｎａｒｚｔｌ Ｍｉｔｔ， １９８３， ７３： １２２９⁃
１２４０．

［１８］　 ＫＡＮＥＫＯ ＴＭ． Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ ｂｅｔｗｅｅｎ ｔｈｅ ｓｔｉｆｆｎｅｓｓ ｏｆ ｔｈｅ
ｄｅｎｔａｌ ｉｍｐｌａｎｔ⁃ｂｏｎｅ ｓｙｓｔｅｍ ａｎｄ ｔｈｅ ｄｕｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｅ ｉｍ⁃
ｐｌａｎｔ⁃ｔａｐｐｉｎｇ ｒｏｄ ｃｏｎｔａｃｔ ［ Ｊ］ ． Ｍｅｄ Ｅｎｇ Ｐｈｙｓ， １９９４， １６
（４）： ３１０⁃３１５．

［１９］　 ＴＡＮＮＥ Ｋ， ＹＯＳＨＩＤＡ Ｓ， ＫＡＷＡＴＡ Ｔ， ｅｔ ａｌ． Ａｎ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ
ｏｆ ｔｈｅ ｂｉｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｒｅｓｐｏｎｓｅ ｏｆ ｔｈｅ ｔｏｏｔｈ ａｎｄ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔｉ⁃
ｕｍ ｔｏ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｆｏｒｃｅｓ ｉｎ ａｄｏｌｅｓｃｅｎｔ ａｎｄ ａｄｕｌｔ ｓｕｂｊｅｃｔｓ
［Ｊ］ ． Ｂｒ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， １９９８， ２５（２）： １０９⁃１１５．

［２０］　 ＪＯＮＥＳ ＭＬ， ＨＩＣＫＭＡＮ Ｊ， ＭＩＤＤＬＥＴＯＮ Ｊ， ｅｔ ａｌ． Ａ ｖａｌｉｄａ⁃
ｔｅｄ ｆｉｎｉｔｅ ｅｌｅｍｅｎｔ ｍｅｔｈｏｄ ｓｔｕｄｙ ｏｆ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅ⁃
ｍｅｎｔ ｉｎ ｔｈｅ ｈｕｍａｎ ｓｕｂｊｅｃｔ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， ２００１， ２８（１）：
２９⁃３８．

［２１］　 ＣＲＯＮＡＵ Ｍ， ＩＨＬＯＷ Ｄ， ＫＵＢＥＩＮＭＥＥＳＥＮＢＵＲＧ Ｄ， ｅｔ ａｌ．
Ｂｉｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｆｅａｔｕｒｅｓ ｏｆ ｔｈｅ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔｉｕｍ： Ａｎ ｅｘｐｅｒｉ⁃
ｍｅｎｔａｌ ｐｉｌｏｔ ｓｔｕｄｙ ｉｎ ｖｉｖｏ ［Ｊ］ ． Ａｍ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ Ｄｅｎｔｏｆａｃｉａｌ Ｏｒ⁃
ｔｈｏｐ， ２００６， １２９（５）： １３⁃２１．

［２２］　 ＬＩＵ Ｈ， ＥＶＡＮＳ ＳＬ， ＨＯＬＴ Ｃ， ｅｔ ａｌ． Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ ｎｏｖｅｌ
ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ ｉｎ ｖｉｖｏ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ ｏｆ ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ
ｏｆ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２００６， ３９（Ｓｕｐｐｌｅ⁃
ｍｅｎｔ １）： Ｓ２０１⁃Ｓ２０２．

［２３］　 ＹＯＳＨＩＤＡ Ｎ， ＫＯＧＡ Ｙ， ＫＯＢＡＹＡＳＨＩ Ｋ， ｅｔ ａｌ． Ａ ｎｅｗ
ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｑｕａｌｉｔａｔｉｖｅ ａｎｄ ｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｏｏｔｈ
ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔ ｕｎｄｅｒ ｔｈｅ ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｆｏｒｃｅｓ
ｕｓｉｎｇ ｍａｇｎｅｔｉｃ ｓｅｎｓｏｒｓ ［ Ｊ］ ． Ｍｅｄ Ｅｎｇ Ｐｈｙｓ， ２０００， ２２
（４）： ２９３⁃３００．

［２４］　 ＢＲＯＳＨ Ｔ， ＭＡＣＨＯＬ ＩＨ， ＶＡＲＤＩＭＯＮ ＡＤ． Ｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ ／
ｒｅｃｏｖｅｒｙ ｃｙｃｌｅ ｏｆ ｔｈｅ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ｉｎ ｈｕｍａｎ ｔｅｅｔｈ
ｗｉｔｈ ｓｉｎｇｌｅ ｏｒ ｄｕａｌ ｃｏｎｔａｃｔ ｐｏｉｎｔｓ ［Ｊ］ ．Ａｒｃｈ Ｏｒａｌ Ｂｉｏｌ， ２００２，
４７（１）： ８５⁃９２．

［２５］　 ＤＯＲＯＷ Ｃ， ＳＣＨＮＥＩＤＥＲ Ｊ， ＳＡＮＤＥＲ Ｆ， ｅｔ ａｌ，Ｆｉｎｉｔｅ ｅｌｅ⁃
ｍｅｎｔ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ｉｎ ｖｉｖｏ ｔｏｏｔｈ ｍｏｂｉｌｉｔｙ ｉｎ ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｗｉｔｈ

ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ ｒｅｓｕｌｔｓ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｍｅｃｈ Ｍｅｄ Ｂｉｏｌ， ２００３， ３ （１）：
７９⁃９４

［２６］　 ＪÓＮＳＤÓＴＴＩＲ ＳＨ， ＧＩＥＳＥＮ ＥＢ， ＭＡＬＴＨＡ ＪＣ． Ｂｉｏｍｅ⁃
ｃｈａｎｉｃａｌ ｂｅｈａｖｉｏｕｒ ｏｆ ｔｈｅ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ｏｆ ｔｈｅ ｂｅａ⁃
ｇｌｅ ｄｏｇ ｄｕｒｉｎｇ ｔｈｅ ｆｉｒｓｔ ５ ｈｏｕｒｓ ｏｆ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｆｏｒｃｅ ａｐｐｌｉｃａ⁃
ｔｉｏｎ ［Ｊ］ ． Ｅｕｒ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， ２００６， ２８（６）： ５４７⁃５５２．

［２７］　 ＪÓＮＳＤÓＴＴＩＲ ＳＨ， ＧＩＥＳＥＮ ＥＢ， ＭＡＬＴＨＡ ＪＣ． Ｔｈｅ ｂｉｏｍｅ⁃
ｃｈａｎｉｃａｌ ｂｅｈａｖｉｏｕｒ ｏｆ ｔｈｅ ｈｙａｌｉｎｉｚｅｄ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ ｉｎ
ｄｏｇｓ ｄｕｒｉｎｇ ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ｔｏｏｔｈ ｍｏｖｅｍｅｎｔ ［Ｊ］ ．
Ｅｕｒ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ， ２０１２， ３４（５）： ５４２⁃５４６．

［２８］　 ＤＲＯＬＳＨＡＧＥＮ Ｍ， ＫＥＩＬＩＧ Ｌ， ＨＡＳＡＮ Ｉ， ｅｔ ａｌ． Ｄｅｖｅｌｏｐ⁃
ｍｅｎｔ ｏｆ ａ ｎｏｖｅｌ ｉｎｔｒａｏｒａｌ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ ｄｅｖｉｃｅ ｔｏ ｄｅｔｅｒｍｉｎｅ
ｔｈｅ ｂｉｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ ｔｈｅ ｈｕｍａｎ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ
ｌｉｇａｍｅｎｔ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２０１１， ４４（１１）： ２１３６⁃２１４３．

［２９］　 ＫＯＮＥＲＭＡＮＮ Ａ， ＡＬ⁃ＭＡＬＡＴ Ｒ， ＳＫＵＰＩＮ Ｊ， ｅｔ ａｌ． Ｉｎ ｖｉｖｏ
ｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｏｏｔｈ ｍｏｂｉｌｉｔｙ ａｆｔｅｒ ｆｉｘｅｄ ｏｒｔｈｏｄｏｎｔｉｃ ａｐｐｌｉ⁃
ａｎｃｅ ｔｈｅｒａｐｙ ｗｉｔｈ ａ ｎｏｖｅｌ ｉｎｔｒａｏｒａｌ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ ｄｅｖｉｃｅ
［Ｊ］ ． Ｃｌｉｎ Ｏｒａｌ Ｉｎｖｅｓｔｉｇ， ２０１６， ２１（４）： １⁃７．

［３０］　 ＷＵＣＨＥＲ Ｔ， ＤＩＰＰＥＮＡＡＲ Ａ Ｍ， ＷＵＣＨＥＲ Ｍ． Ｉｎ⁃ｖｉｖｏ ｄｅ⁃
ｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ ｏｆ ｃｒｉｔｉｃａｌ ｆｏｒｃｅ ｌｅｖｅｌｓ ｕｓｉｎｇ ａｎ ｉｎｔｒａｏｒａｌ ｅｌｅｃｔｒｏ⁃
ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｄｅｖｉｃｅ ｔｏ ｍｅａｓｕｒｅ ｎｏｎｐａｔｈｏｌｏｇｉｃ ｔｏｏｔｈ ｍｏｂｉｌｉｔｙ
［Ｊ］ ． Ａｍ Ｊ Ｏｒｔｈｏｄ Ｄｅｎｔｏｆａｃｉａｌ Ｏｒｔｈｏｐ， ２０１７， １５２（５）： ５９２⁃
６００．

［３１］　 ＷＩＳＫＯＴＴ ＡＨ， ＢＥＲＧＯＭＩ Ｍ， ＢＯＴＳＩＳ Ｊ， ｅｔ ａｌ． Ｌｏａｄ ｒｅ⁃
ｓｐｏｎｓｅ ｏｆ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｌｉｇａｍｅｎｔ： Ａｓｓｅｓｓｍｅｎｔ ｏｆ ｆｌｕｉｄ ｆｌｏｗ，
ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｂｉｌｉｔｙ， ａｎｄ ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ ｐｏｒｅ ｐｒｅｓｓｕｒｅ ［ Ｊ］ ． Ｊ Ｂｉｏ⁃
ｍｅｃｈ Ｅｎｇ， ２０１０， １３２（１）： ０１４５０４．

［３２］　 满斌， 傅波， 白林， 等． 基于 ４ 种软件的牙周病患者牙齿建

模和受力分析［Ｊ］ ． 医用生物力学， ２０１７， ３２（５）： ４５４⁃４５７．
ＭＡＮ Ｂ， ＦＵ Ｂ， ＢＡＩ Ｌ， ｅｔ ａｌ． Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ ａｎａｌｙｓｉｓ ｆｏｒ
ｔｅｅｔｈ ｏｆ ａ ｐａｔｉｅｎｔ ｗｉｔｈ ｐｅｒｉｏｄｏｎｔａｌ ｄｉｓｅａｓｅｓ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｆｏｕｒ
ｋｉｎｄｓ ｏｆ ｓｏｆｔｗａｒｅ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｍｅｄ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２０１７， ３２（５）： ４５４⁃
４５７．

［３３］　 侯正田， 侯承志， 徐武松． 光纤传感器及其医学应用［Ｊ］ ． 甘
肃科技， ２０１２， ２８（５）： １４２⁃１４３．

［３４］　 沙敏， 王一枫， 丁宁， 等． 基于电控旋转磁场与非迭代几何

算法的电磁跟踪方法仿真研究［Ｊ］ ． 航天医学与医学工程，
２０１６， ２９（１）： ２８⁃３３．

［３５］　 万乔乔， 张俊然， 赵斌． 无线传感器网络通信协议及其在医

学领域的研究进展［Ｊ］ ． 传感器与微系统， ２０１５， ３４（７）： １２⁃
１３．

［３６］　 徐明明， 刘峰． 数字印模技术［ Ｊ］ ． 中国实用口腔科杂志，
２０１３， ６（６）： ３２１⁃３２６．

［３７］　 林柳兰， 张凌峰． 通过骨支架的数字化建模分析其力学性能

与内部流场分布［ Ｊ］ ． 医用生物力学， ２０１７， ３２（ ３）： ２４８⁃
２５５．
ＬＩＮ ＬＬ， ＺＨＡＮＧ ＬＦ． Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｎ ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ ａｎｄ
ｉｎｔｅｒｎａｌ ｆｌｏｗ ｆｉｅｌｄ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｓ ｏｆ ｂｏｎｅ ｓｃａｆｆｏｌｄ ｂｙ ｄｉｇｉｔａｌ
ｍｏｄｅｌｉｎｇ ［Ｊ］ ． Ｊ Ｍｅｄ Ｂｉｏｍｅｃｈ， ２０１７， ３２（３）： ２４８⁃２５５．

４２２
医用生物力学　 第 ３４ 卷　 第 ２ 期　 ２０１９ 年 ４ 月

Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｍｅｄｉｃａｌ Ｂｉｏｍｅｃｈａｎｉｃｓ， Ｖｏｌ． ３４　 Ｎｏ．２， Ａｐｒ． ２０１９


